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Для удобства работы список разделен на 2 части. Первая часть содержит библиографические описания книг, вторая – статей по теме.

Книги

1.    Геращенко А. Н. 

Пневматические, гидравлические и электрические приводы летательных аппаратов на основе волновых исполнительных механизмов : учеб. пособие для студ. вузов, обуч. по спец. "Системы приводов летательных аппаратов" напр. подгот. "Интегрированные системы летательных аппаратов" / А. Н. Геращенко, С. Л. Самсонович; Ред. А. М. Матвеенко. - М. : Машиностроение, 2006. - 392 с. : ил. - (Для вузов). - Библиогр.: с. 337-387 (173 назв.).

Экземпляры: всего:3

Рассмотрены с общих позиций электрические, пневматические и гидравлические приводы с исполнительными механизмами, содержащими редуктор, муфту, дифференциальный механизм, пневмо- или гидродвигатель с волновым принципом действия. Изложены вопросы теории волновых механизмов. принцип действия которых аналогичен принципу действия позиционной следящей системы. Составлено математическое описание механизмов с учетом характерных нелинейностей:"проскока" - нарушения согласованного положения входного и выходного звеньев и "петлеобразования" в характеристике крутильной жесткости. Рассмотрено математическое описание волновых пневмо- и гидродвигателей как с типовыми способами управления скоростью, так и с новым способом управления -  регулированием направления действия потока рабочего тела. Приведены принципы построения структур электрических, пневматических и гидравлических приводов с волновыми механизмами, анализ их статистических и динамических характеристик при различных способах управления, корректирующих связи в приводе с регулированием направления действия потока рабочего тела. Представлена методика расчета основных параметров волновых исполнительных механизмов, обеспечивающих желаемые статистические и динамические характеристики приводов. 

2.    Гидроприводы и гидропневмоавтоматика станков : учеб. пособие для студ. вузов, обуч. по спец. "Технология машиностроения, металлорежущие станки и инструменты" / М. Н. Педченко, В. А. Федорец, А. Ф. Пичко и др.; Ред. В. А. Федорец. - К. : Вища школа, 1987. - 376 с. : ил. - Библиогр.: с. 368-369. - Предм. указ.: с. 370-373. (Шифр 62-82(075)/Г 464-454949)

Экземпляры: всего:44 - УА(44)

3.    Динамика следящих приводов : учеб. пособие для студ. вузов, обуч. по авиац. спец. / Б. И. Петров, В. А. Полковников, Л. В. Рабинович и др.; Ред. Л. В. Рабинович. - 2-е изд., перераб. и доп. - М. : Машиностроение, 1982. - 496 с. : ил. - Библиогр.: с. 493-494. (Шифр 6П2.15А81(075)/Д  466-399918)

Экземпляры: всего:3 - УА(3)

4.    Динамические свойства релейных и импульсных следящих электроприводов / В. В. Бальбух, Л. Д. Панкратьев, В. А.  Полковников и др. - М. : Энергия, 1972. - 232 с. : ил. - Загл. обл. : Динамические свойства релейных и импульсных приводов. - Библиогр.: с. 230-231. (Шифр 6П2.12/Д 466-866705)

Экземпляры: всего:6 - ОКХ(6)

5.    Казмиренко В. Ф. 

Электрогидравлические мехатронные модули движения : основы теории и системное проектирование : учеб. пособие для студ.,  обуч. по спец. "Гидромашины" / В. Ф. Казмиренко. - М. : Радио и связь, 2001. - 432 с. : ил. - Библиогр.: с. 424-426. - Предм. указ.: с. 420-423. (Шифр 681.527.3(075) /К 148-534456)

Экземпляры: всего:1 - ОКХ(1)

Рассмотрены электрогидравлические следящие приводы как мехатронные модули движения, включая основы теории и методы системного проектирования. Изложены принципы математического моделирования механических, электронных и гидравлических устройств с управлением от ЭВМ. Даны примеры решения задач при курсовом и дипломном проектировании. Для студентов старших курсов, аспирантов. 

6.    Пашков, Евгений Валентинович. (д-р техн. наук, проф.). 

Промышленные механотронные системы на основе пневмопривода : учеб. пособие для студ. машино-приборостроит. спец. / Е. В. Пашков, Ю. А. Осинский ; Севастоп. нац. техн. ун-т. - Севастополь : Изд-во Севастоп. нац. техн. ун-та, 2007. - 402 с. : ил. - Библиогр.: с. 398-400. (Шифр 681.587.357(075.8/П 223-804693)

Экземпляры: всего:20 - УА(19), ЧЗ ТЛ(1)

Приведены терминология, основные понятия и определения, рассмотрены конструкции, принципы действия и методики расчета силовых исполнительных устройств дискретных и следящих пневмоприводах, даны характеристики пневмоприводов, даны характеристики пневмодвигателей поступательного и вращательного движения с датчиками положения выходного звена и примеры их использования в составе механотронных модулей движения.

7.    Петрунин С. П. 

Конструирование редукторов следящего привода радиоаппаратуры / С. П. Петрунин. - М. : Сов. радио, 1971. - 143 с. : ил. - (Библиотека радиоконструктора). - Библиогр.: с. 140. - Предм. указ.: с. 141. (Шифр 6Ф2.1-08/П 312-089046)

Экземпляры: всего:6 - (5), НА(1)

8.    Проектирование инвариантных следящих приводов : учеб. пособие для студ. энергет. вузов и фак. / В. Н. Яворский, А. А. Бессонов [и др.]. - М. : Высшая школа, 1963. - 476 с. : ил. - Библиогр.: с. 470-472 (73 назв.). (Шифр 6П2.12(075)/П 791-029786)

Экземпляры: всего:5 - УА(1), (4)

9.    Свешников В. К. 

Станочные гидроприводы : справочник / В. К. Свешников, А. А. Усов. - М. : Машиностроение, 1982. - 464 с. : ил. - (Библиотека конструктора). (Шифр 621.9.06-82(083)/С 245-120454)

Экземпляры: всего:19 - (19)

10.    Свешников В. К. 

Станочные гидроприводы : справочник / В. К. Свешников. - 5-е изд., перераб. и доп. - М. : Машиностроение, 2008. - 640 с. : ил. - (Библиотека конструктора). - Библиогр.: с. 612-613 (38 назв.). - Предм. указ.: с. 614-618. (Шифр 621.9.06-82(035)/С 245-051896)

Экземпляры: всего:3 - ОКХ(1), ЧЗ ТЛ(1), НА(1)

11.    Свешников В. К. 

Станочные гидроприводы : справочник / В. К. Свешников, А. А. Усов. - 2-е изд., перераб. и доп. - М. : Машиностроение, 1988. - 512 с. : ил. - (Библиотека конструктора). - Библиогр.: с. 509-510 (29 назв.). (Шифр 621.9.06-82(083)/С 245-082441)

Экземпляры: всего:17 - (17)

12.    Следящие приводы  : в 3-х т. / Ред. Б. К. Чемоданов. - 2 - е изд., доп. и перераб. - М. : Изд-во МГТУ им. Н. Э. Баумана. - 1999. - ISBN 5-7038-1384-0

Т. 1 : Теория и проектирование следящих приводов / Е. С. Блейз, А. В. Зимин, Е. С. Иванов. - М. : Изд-во МГТУ им. Н. Э. Баумана, 1999. - 903,[1] с. : ил. - Библиогр.: с. 893-895 (63 назв.). (Шифр 62-82-52/С 472-546257)

Экземпляры: всего:3 - ОКХ(3)

13.    Электрические следящие приводы с моментным управлением исполнительными двигателями : монография / М. В. Баранов, В. Н. Бродовский [и др.]. - М. : Изд-во МГТУ им. Н. Э. Баумана, 2006. - 240 с. : ил. - Библиогр.: с. 235-237 (34 назв.). (Шифр 681.587.72/Э 454-987306)

Экземпляры: всего:2 - НА(1), ОКХ(1)

14.    Электрогидравлические следящие системы / ред. В. А. Хохлов. - М. : Машиностроение, 1971. - 432 с. : ил. - Библиогр.: с. 422-428. (Шифр 6П2.33/Э 455-331636)

Экземпляры: всего:5 - (5)

Статьи

1.    Аббасов Э. М. Исследование структуры и условий работы следящих электроприводов гелиоустановок / Э.М. Аббасов, Т.С. Аббасова //Промышленная энергетика. - 2011. - N 1. - С. 45-49 : схема. - Библиогр. в конце ст. (6).

Разработаны расчетная электромеханическая схема и на ее основе структурная схема универсального однодвигательного следящего электропривода гелиоустановки. Исследованы наиболее неблагоприятные условия его работы.

2.    Автоматизированная система управления стендом для динамических испытаний пневматических шин / В. Роженцев [и др.] // Современные технологии автоматизации. - 2009. - N 1. - С. 36-43 : табл., схема, фото. - Библиогр. в конце ст.

Описана система управления обкаточным стендом для динамических испытаний пневматических шин. Для управления скоростью вращения бегового барабана использован асинхронный следящий электропривод, для нагружения испытываемой шины применен следящий электрогидравлический привод, что в совокупности обеспечивает высокую точность регулирования заданной скорости вращения бегового барабана и нагрузки на испытываемую шину.

3.    Адаптивная система управления приводом перемещения инструмента при механической обработке / Д. А. Королев [и др.] // Технология машиностроения. - 2010. - N 8. - С. 52-56 : схема, табл., граф.
Рассмотрена разработанная система адаптивного управления приводом перемещения инструмента. Представлена установка для реализации разработанной системы. Приведены результаты практического применения адаптивной системы управления.

4. Аракелян А. К. Оптимизация переходных процессов систем автоматического регулирования электропривода с вентильным двигателем по быстродействию методами нелинейного программирования / А. К. Аакелян, С. В. Ананьев // Электротехника. – 2004. - № 4. – С. 32-37.
5.  Афонин С. М. Обобщенная структурно-параметрическая модель электромагнитоупругого преобразователя для систем управления нано- и микроперемещениями. III. Трансформация параметрических структурных схем электромагнитоупругого преобразователя для систем управления нано- и микроперемещениями / С. М. Афонин // Изв. РАН. Теория и системы управления. - 2006. - №2. - С. 158-166. - Библиогр. в конце ст.

6.    Афонин С. М. Условия абсолютной устойчивости системы управления деформацией электромагнитоупругого преобразователя для нано- и микроперемещений / С.М. Афонин // Изв. РАН. Теория и системы управления. - 2008. - N1. - С. 120-126 : граф. - Библиогр. в конце ст.

7.    Бабій С. М. Підвищення якості діагностування трактів керування у системах електричного привода / С. М. Бабій // Вісник Вінницького політехнічного інституту. - 2008. - N1. - С. 78-83 : табл. - Библиогр. в конце ст.

Предложена математическая модель диагностирования трактов управления в системах электрического привода, для повышения качества диагностирования путем реализации ускоренного поиска измерительного канала, в кругу которого уровень сигнала является самым подозрительным. Предложена соответствующая структурная схема микропроцессорного устройства диагностирования и разработан алгоритм его работы.

8.   Безъязычный В.Ф. Повышение производительности автоматизированной сборки за счет увеличения быстродействия транспортно-загрузочного оборудования / В.Ф. Безъязычный, И.В. Надеждин // Сборка в машиностроении, приборостроении. - 2007. - N4. - С. 6-11: табл.; рис. - Библиогр. в конце ст.

Приведена классификация транспортно-загрузочного оборудования, используемого в автоматизированных сборочных производствах. Выполнен анализ применяемых в приводах сборочных машин - автоматов и манипуляторов передаточных механизмов с учетом реализуемых законов движения. Показано, что "безударные" законы движения приводов исполнительных механизмов позволяют в 2 раза увеличить их быстродействие.

9.    Богатырев Р. С. Специальные нейросетевые функциональные преобразователи в системе человек - электромеханизм / Р. С. Богатырев // Нейрокомпьютеры: разработка, применение. - 2003. - № 10-11. - С. 67-69.

Ключевые слова: искусственная рука

10.    Буторин Н. В. Энергосберегающий преобразователь частоты со звеном постоянного напряжения для электрических следящих приводов / Н. В. Буторин, Е. С. Иванов, А. А. Щукин // Электричество. - 2010. - N 6. - С. 38-44 : схема, граф. - Библиогр. в конце ст. (5).

Сформулированы задачи, которые должны решаться при создании преобразователей частоты (ПЧ) со звеном постоянного напряжения (ЗПН) для электрических следящих приводов (ЭСП). Рассмотрена схема ПЧ с выпрямителем на IGBT, контролем токов в ЗПН и фазных токов питающей сети при работе во II и IV квадрантах механических характеристик исполнительного двигателя ЭСП. Предложена простая в реализации и надежная в эксплуатации схема управления IGBT выпрямителя, обеспечивающая поступление энергии торможения ЭСП в питающую сеть (энергосбережение).

11.    Быстрицкий В. Е. Построение одного класса позиционных систем автоматического управления рабочими органами грузозахватных устройств / В. Е. Быстрицкий, С. В. Поляков, А. А. Горбунов // Известия ВУЗов. Сер. Электромеханика. - 2009. - N 4. - С. 82-85 : схема. - Библиогр. в конце ст.
Рассмотрены вопросы построения схем автоматизированного управления положением рабочих органов грузозахватных устройств с гидроэлектроприводом. Показано, что при построении систем с астатизмом второго порядка наиболее предпочтительным оказывается метод упреждающей коррекции, а также даны расчетные соотношения для определения параметров устройств коррекции.

12.    Ганин А. Lexium PAC: технологии автоматизации и управления движением / А. Ганин // Современные технологии автоматизации. - 2008. - N2. - С. 78-79 : рис.

В данной статье пойдет речь о сервосистемах Lexium PAC, представляющих собой готовые комбинации управления движением и продуктов автоматизации, позволяющих осуществлять разработку приложения и реализовывать все функции управления движением.

13.    Ганин А. Передовые технологии автоматизации. Сервосистемы LEXIUM / А. Ганин // Современные технологии автоматизации. - 2007. - N3. - С. 76-77 : фото.

Применение сервосистем в линиях сложных автоматизированных производств, а также в станках среднего и малого уровня автоматизации становится актуально. Высокие требования к производительности и одновременно строжайший контроль качества и гибкость производства продукции предъявляют очень высокие требования к функциональным характеристикам преобразовательной и микропроцессорной техники. Всем этим требованиям удовлетворяют современные сервосистемы.

14.    Гащук П. М. Вплив нелінійного демпфування на резонансні явища гнучкого елемента механічного приводу / П. М. Гащук, І. І. Назар, Б. І. Сокіл // Автоматизація виробничих процесів у машинобудуванні та приладобудуванні : укр. міжвідом. наук.-техн. зб. / М-во освіти і науки України, Нац. ун-т "Львів. політехніка". - Львів : Вид-во Нац. ун-ту "Львів. політехніка", 2009. - Вип. 43. - С. 61-65 : граф. - Бібліогр. наприкінці статті

Исследовано влияние нелинейного демпфирования на динамические процессы в приводах с гибким рабочим элементом в случае сменной силы его натяжения. С использованием метода Бубнова-Галеркина получены амплитудные соотношения, на основе которых построены зависимости резонансной амплитуды колебаний от величины разбалансировки частот.

15.    Гурський В. М. Розробка вібраційного живильника-змішавача з електромагнітним приводом / В. М. Гурський, Я. В. Шпак // Автоматизація виробничих процесів у машинобудуванні та приладобудуванні : укр. міжвідом. наук.-техн. зб. / М-во освіти і науки України, Нац. ун-т "Львів. політехніка". - Львів : Вид-во Нац. ун-ту "Львів. політехніка", 2009. - Вип. 43. - С. 7-16 : схема, граф., рис., табл. - Бібліогр. наприкінці статті.
Приведена методика создания вибрационного источника-смесителя с электромагнитным приводом и трубчатым рабочим органом для сыпучих компонентов. Выполнено моделирование динамики и расчета упругой подвески на крепость и долговечность.

16.    Гурьянов В. А. Некоторые вопросы синтеза следящих электроприводов прецизионных комплексов / В. А. Гурьянов, В. В. Кротенко, В. А. Толмачев //Изв. вузов. Приборостроение. – 1996. – Т. 39, № 3. – С. 50-54.
17.    Гусев Н. В. Синхронный сервопривод с интегрированным контроллером движения / Н. В. Гусев, А. С. Каракулов, М. В. Сливенко //Электричество. - 2009. - N 12. - С. 57-60 : фото, схема. - Библиогр. в конце ст. (2).
Рассматриваются вопросы моделирования и расчета регуляторов разрабатываемого авторами сервопривода с интегрированным программным контроллером движения. Приводится описание математической модели сервопривода, показана ее реализация в среде Matlab. Получены выражения для инженерной настройки регуляторов сервопривода.

18.    Гусев Н. В. Алгоритмическое обеспечение систем управления следящими электроприводами / Н. В. Гусев // Известия ВУЗов. Сер. Электромеханика : Науч.-техн. и учеб.-образ. журнал. - 2006. - N3. - С. 57-60 : рис. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0136-3360

Рассматривается алгоритм кубической сплайн-интерполяции для описания заданной траектории движения и формирования закона разгона или торможения. Приведен расчет параметров цифрового корректирующего устройства, обеспечивающего инвариантность следящего электропривода относительно управляющего воздействия. Получены результаты моделирования предлагаемых алгоритмов и сравнительные оценки влияния цифровой коррекции на точность отработки заданной траектории движения.

12.    Денисенко В. 

Заземление в системах промышленной автоматизации / В. Денисенко // Современные технологии автоматизации. - 2006. - N3. - С. 76-92 : рис. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0206-975X

Вниманию читетелей представляется вторая часть статьи, рассказывающей о заземлении в системах промышленной автоматизации, которое используется для обеспечения их стабильного функционирования, а также с целью защиты персонала от поражения электрическим током.

13.    Дудік В. С. 

Автоматизована система контролю і прогнозування витрати води на насосних станціях / В. С. Дудік, Н. М. Якимчук // Методи та прилади контролю якості : науково-технічний журнал. - 2009. - N 22. - С. 68-70 : схема. - Бібліогр. в кінці статті.

Рассмотрена проблема контроля затраты воды на насосных станциях в условиях случайного изменения водопотребления абонентов сети. Разработана система управления работой насосной станции на основе прогнозирования значений затраты воды, с использованием частотно регулируемого привода.

14.    Евдокимов А. П. (д-р техн. н.). 

Обеспечение точности сборки и автоматическая балансировка шкивов клиноременных передач путевых машин / А. П. Евдокимов // Сборка в машиностроении, приборостроении : ежемесячный научно-технический и производственный журнал. - 2009. - N 6. - С. 34-36 : схема. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0202-3350

Приведено описание контрольно-измерительного приспособления, обеспечивающего высокую точность расположения поверхностей шкивов и межосевого расстояния в механизмах клиноременных передач ременных машин. Представлено балансирующее устройство, с помощью которого автоматически компенсируется изменение дисбаланса шкивов в процессе работы без остановки механизмов привода.

15.    Егоров В. Ф. 

Автоматическое выравнивание нагрузок в многодвигательных приводах / В. Ф. Егоров, С. В. Егоров // Известия ВУЗов. Сер, Электромеханика : Науч.-техн. и учеб.-образ. журнал. - 2008. - N 6. - С. 30-35 : граф., схема. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0136-3360

Изложены теоретические положения выравнивания положения токов и моментов нагрузки двигателя в динамических и установившихся режимах работы электротехнических систем с многодвигательным электроприводом, работающим на общий жесткий механический вал. Предложены структурная схема управления многодвигательного электропривода с индивидуальными регулируемыми источниками питания якорей и обмоток возбуждения двигателей. Выполнен синтез регуляторов тока, обеспечивающих равномерное распределение нагрузки между двигателями во всех режимах работы привода.

16.    Игнатьев А.А. 

Обеспечение параметрической надежности приводов подачи высокоточных автоматизированных станков / А.А. Игнатьев, М.В. Виноградов, Е.А. Сигитов // Известия вузов. Сер. Машиностроение. - 2003. - №10. - С. 63-71. - Библиогр. в конце ст.

Рассмотрен системный подход при анализе характеристик приводов подачи прецизионных металлорежущих станков. Предложена модель динамических процессов в приводах подачи высокоточных автоматизированных металлорежищих станков, учитывающая характерные особенности многоступенчатых фрикционных механических передач и различные факторы, влияющие на точность обработки.

1.    Іскович-Лотоцький Р.Д. 

Математична модель гідроприводу з автоматом реверса / Р.Д. Іскович-Лотоцький, В.О. Пішенін, Н.В. Пішеніна // Вісник ВПІ. - 2001. - N5. - С. 74-79.

17.    Карандаев А.С. 

Разработка автоматизированных электроприводов технологических агрегатов металлургического производства / А.С. Карандаев // Известия ВУЗов. Сер. Электромеханика : Науч.-техн. и учеб.-образ. журнал. - 2008. - N1. - С. 37-44 : рис. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0136-3360

Научные разработки и направления исследований в области совершенствования электромеханических систем агрегатов металлургического производства актуальны и востребованы. Они направлены на улучшение энергетических характеристик, динамических показателей и надежности электроприводов постоянного и переменного тока как в составе непрерывных технологических линий, так и в составе вспомогательного оборудования. Совершенствуются системы автоматизации. Отдельное научное направление связано с диагностикой и мониторингом технического состояния сложных технологических и энергетических комплексов. Тесное сотрудничество МГТУ им. Г.И. Носова с редакцией журнала "Известия вузов. Электромеханика" является взаимовыгодной формой, расширение которой способствует общему делу развития отечественного металлургического электропривода.

18.    Кисуленко Б. В. (канд. техн. наук). 

Повышение устойчивости прицепных автопоездов с помощью бортовых интеллектуальных систем / Б. В. Кисуленко // Автомобильная промышленность : Научно-технический журнал. - 2010. - N 1. - С. 18-20 : граф. - ISSN 0005-2337

Рассмотрена проблема повышения устойчивости и управляемости прицепных автопоездов, в качестве способа ее решения предложено использовать механизм принудительного поворота передних колес прицепа в сторону, противоположную уводу.

19.    Козлов М. 

Эффективность внедрения систем с частотно-регулируемыми приводами / М.Козлов, А.Чистяков // Современные технологии автоматизации. - 2001. - N1. - С. 76-82.

9.    Кравченко Д.Н. 

Сервоприводы Lexium 05 / Д.Н. Кравченко // Упаковка : журнал для виробників та споживачів тари і упаковки. - 2008. - N1. - С. 38-42 : рис.

В настоящее время с бурным развитием силовой электроники и микропроцессорной техники появилась возможность изготовления сервоприводов переменного тока с высокими динамическими характеристиками и высокой точностью позиционирования, которые являются основными требованиями к сервосистемам.

Помский В. А. Программный комплекс для расчета следящих электроприводов //Вест. Моск. ун-та. Сер. Приборостроение. – 1991. - № 2. – С. 45 – 52.

20.    Кривилёв А. В. 

Автоматизированный анализ управляющего слова мехатронного модуля привода с трехфазным вентильным двигателем / А. В. Кривилёв, А. В. Ситникова // Изв. РАН. Теория и системы управления : журн. издается под рук. Отд-ния энергетики, машиностроения, механики и процессов упр. РАН. - 2010. - N 3. - С. 5-13 : схема, табл. - Библиогр. в конце ст. (4). - ISSN 0002-3388

Предложена автоматизированная процедура анализа управляющего слова на основе модифицированной матрицы смежности и паттернов ограничений, позволяющая определить все возможные состояния управляющего слова и переходы между ними при произвольном методе коммутации ключевыми элементами, выявить наличие запрещенных состояний и переходов, приводящих к возникновению сквозных токов. Описание и программная реализация выполнены на языке Mathematica.

21.    Кривилёв А. В. 

Автоматизированный синтез управляющих булевых функций мехатронного модуля привода с трехфазным вентильным двигателем / А. В. Кривилёв // Изв. РАН. Теория и системы управления : журн. издается под рук. Отд-ния энергетики, машиностроения, механики и процессов упр. РАН. - 2010. - N 2. - С. 153-163 : схема, a-рис., a-табл., a-граф. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0002-3388

22.    Ланець О. С. 

Обгрунтування ефективності та параметричних особливостей високоефективних міжрезонансних вібраційних машин з електромагнітним приводом / О. С. Ланець, Т. І. Кочан, В. І. Лозинський // Автоматизація виробничих процесів у машинобудуванні та приладобудуванні : укр. міжвідом. наук.-техн. зб. / М-во освіти і науки України, Нац. ун-т "Львів. політехніка". - Львів : Вид-во Нац. ун-ту "Львів. політехніка", 2009. - Вип. 43. - С. 17-32 : граф. - Бібліогр. наприкінці статті

По сравнению с традиционными трехмассовыми конструкциями вибрационных машин с электромагнитным приводом очерчены параметрические особенности вибрационных машин с синфазным движением колебательных масс. Указаны преимущества таких машин.

23.    Марти А.Н. 

Предпосылки создания технических аналогов скелетных мышц / А.Н. Марти, А.А. Марти // Машиностроитель : Научно-технический журнал. - 2007. - N4. - С. 35-41 : рис. - ISSN 0025-4568

Колоссальные финансовые перспективы рынка управляемых приводов инициировали в конце прошлого века работы по созданию исполнительного элемента, являющегося пропорциональным и не критичным к сжимаемости воздуха. Актуальность проблемы обусловила начало работ по созданию такого элемента независимо и

24.    Матюхин В.И. 

Управление колесной системой при учете погрешностей измерения состояния : материал технической информации / В.И. Матюхин // Автоматика и телемеханика. - 2006. - №9. - С. 41-60. - Библиогр. в конце ст.

25.    Матюхин В.И. (д-р физ.-мат. наук). 

Управляемость механических систем при учете динамики приводов : материал технической информации / В.И. Матюхин // Автоматика и телемеханика. - 2005. - №12. - С. 75-92. - Библиогр. в конце ст.

26.    Модель - наблюдатель в системе управления пневматическим позиционным приводом / Г.В. Крейнин, И.Л. Кривц, С.Ю. Мисюрин, М.А. Яшина // Проблемы машиностроения и надёжности машин : Журнал издается под руковод. Отделения энергетики, машиностроения, механики и процессов управления РАН. - 2007. - N4. - С. 81-90 : рис. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0235-7119

Обсуждается проблема использования информационной технологии (модели - наблюдателя) в целях сведения к минимуму количества датчиков в динамической управляемой системе. Задача решается на примере позиционного привода с пневматическим двигателем, который является наиболее податливым. Предполагается, что на двигателе установлен единственный датчик перемещения исполнительного органа. Сигналы, представляющие остальные переменные состояния (скорость, ускорение и др.), входящие в систему обратной связи, генерируются наблюдателем, который строится на основе линеаризованной нелинейной модели объекта управления (привода). Обсуждается процедура синтеза структуры и параметров системы привод  наблюдатель, а также пути реализации системы управления с наблюдателем в цифровом виде. Приводятся примеры численного решения и предварительные оценки возможности применения наблюдателя в системах с управляемым приводом.

27.    Півняк Г. Г. (акад. НАН). 

Перспективи удосконалення потужних синхронних приводів / Г. Г. Півняк, В. І. Кириченко, В. В. Кириченко // Доповіді Національної Академії наук України : Науково-теоретичний журнал. - 2009. - N 9. - С. 97-102 : граф. - Бібліогр. в кінці статті (1). - ISSN 1025-6415

Предложено перспективное направление проектирования мощных синхронных двигателей и систем управления ними. Направление обеспечивает успешный запуск и синхронизацию двигателя с номинальной нагрузкой при сниженном напряжении сети питания, снижение динамических нагрузок элементов привода. Использование метода повышает количество запусков подряд благодаря использованию программного управления источниками питания двигателя.

28.    Петров А. 

Модернизация приводов на питателях сырого угля : материал технической информации / А. Петров, Н. Татаринцев // Современные технологии автоматизации. - 2004. - №4. - С. 40-45.

Рассматриваются вопросы выбора и применения частотно-регулируемых приводов на питателях сырого угля котельных агрегатов. Производится анализ экономических показателей замены приводов постоянного тока на современный асинхронный регулируемый электропривод с частотным управлением. Достоверность приведенных в статье выводов и рекомендаций подтверждена успешным опытом практической реализации подобных решений.

29.    Поліщук Л. (к.т.н., доц.). 

Вмонтований привід з автоматичним вмиканням паралельно встановленого гідродвигуна / Л. Поліщук, Є. Харченко, О. Адлер // Машинознавство : Науково-технічний і виробничий журнал. - 2009. - N 1. - С. 32-36 : схема. - Бібліогр. в кінці статті. - ISSN 1729-4959

Разработаны конструктивные схемы встроенных гидравлических приводов с устройствами управления для разных технологических машин, которые работают со сменными режимами нагрузки на рабочем органе. Приведена конструкция, разработанная для приемного конвеера буртоукладочной машины К-65М253-К, применяют на сахарных заводах для укладки в бурты сахарной свеклы.

10.    Постников Ю. В. 

Разработка структуры и выбор параметров наблюдающего устройства для оценки момента нагрузки, действующего на радиотелескоп / Ю. В. Постников, Д. Н. Туркин // Электротехника : Ежемесячный научно-техн. журнал. - 2009. - N 8. - С. 11-16 : схема, табл., граф. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0013-5860

Рассматриваются вопросы оценки момента статических сопротивлений, обусловленного ветровой нагрузкой на главное зеркало радиотелескопа. Приводится пример расчета такого наблюдающего устройства идентификации.

30.    Радионов А.А. 

Особенности автоматизированного электропривода совмещенного прокатно-волочильного стана / А.А. Радионов // Известия ВУЗов. Сер. Электромеханика : Науч.-техн. и учеб.-образ. журнал. - 2008. - N2. - С. 48-51 : рис. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0136-3360

Рассмотрены особенности разработки автоматизированных электроприводов принципиально нового технологического агрегата - совмещенного прокатно-волочильного стана, приведено описание его механизмов. Сформулированы основные технологические требования, предъявленные к системам управления электроприводов прокатных клетей, волочильного блока и двухкатушечного намоточного аппарата. Приведено описание нового способа управления автоматизировнными электроприводами непрерывного стана.

11.    Разработка и исследование следящего электропривода натяжения волочильного стана : материал технической информации / Д.А. Поздеев, Р.В. Ширшилин, А.Г. Гаврилов и др. // Электротехника. - 2004. - N11. - С. 29-33. - Библиогр. в конце ст.

12.    Садовой А.В. 

Оптимальное управление асинхронным следящим электроприводом с люфтом в кинематической цепи / А.В. Садовой, Р.С. Волянский // Электротехника. - 2003. - №3. - С. 40-43.

Проанализированы основные способы построения систем управления существенно нелинейными электромеханическими объектами. Приведено описание метода структурно-алгоритмического синтеза управляющих воздействий для нелинейных динамических объектов. Рассмотрен пример построения регулятора положения для следящего электропривода переменного тока.

31.    Сергеев А. И. (канд. техн. наук). 

Двухзвенное модульное транспортное средство с индивидуальным электромеханическим приводом колес / А. И. Сергеев // Автомобильная промышленность : Научно-технический журнал. - 2010. - N 10. - С. 11-13 : схема, граф. - Библиогр. в конце ст. (3). - ISSN 0005-2337

Излагаются основные технические характеристики и конструктивные решения двухзвенного модульного транспортного средства (МТС), оснащенного индивидуальным электромеханическим приводом колес перекатывающегося типа, которые работают по двухступенчатой квазиупругой схеме подведения силового потока. 

32.    Система прямого цифрового управления главным приводом блюминга : материал технической информации / А. Хомяк, А. Светличный, С. Зайченко и др. // Современные технологии автоматизации. - 2004. - №4. - С. 16-23. - Библиогр. в конце ст.

Статья посвящена вопросу разработки и внедрения системы прямого цифрового управления главным электроприводом блюминга 1300 комбината "Криворожсталь". Представлен анализ технологических требований к характеристикам электропривода, раскрыты технические и программные решения, соответсвующие этим требованиям.

13.    Тумреев В. Ю. 

Критерии выбора конструкции и параметров пневматического сервоусилителя механического управления переключением передач / В. Ю. Тумреев // Автомобильная промышленность : Научно-технический журнал. - 2009. - N 3. - С. 15-20 : табл., схема, граф. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0005-2337

33.    Универсальная программа для автоматизированного выбора схем управления асинхронными приводами конвейерных установок / В.М. Назаренко, В.И. Лобов, А.А. Жосан, С.В. Нечаева // Промышленная энергетика. - 2004. - №1. - С. 42-46. - Библиогр. в конце ст.

34.    Фернандес Р. (д.т.н.). 

Управление высотой прыжка одноногого резонансного робота / Р. Фернандес, Т. Акинфиев, М. Армада // Автоматика и телемеханика. - 2009. - N 1. - С. 74-84 : граф, рис. - Библиогр. в конце ст. - ISSN 0005-2310

Рассматриваются вертикальные движения резонансной ноги, разработанной специально для бегающих и прыгающих роботов. Используемый нестандартный привод, имеющий дуальные свойства и изменяемое передаточное отношение, позволяет существенно уменьшить энергозатраты. Решение задачи управления высотой прыжка для этой ноги включает анализ физической модели, аналитические решения для оптимального по времени и оптимального по энергии управления. Приводятся данные экспериментальных исследований, подтверждающие работоспособность предложенных контроллеров и демонстрирующие эффективность разработанной резонансной ноги.

Филиппов И. Б. Пропорциональный электропневматический распределитель для следящих пневмосистем / И. Б. Филиппов, М. В. Райцин // Механизация и автоматизация производства. – 1989. - № 4. – С. 21-23, 26.
35.    Чепчуров М. С. (канд. техн. наук). 

Оценка энергоэффективности фрезерования труднообрабатываемых материалов / М. С. Чепчуров, А. Д. Короп, С. В. Старостин // Технология машиностроения : Обзорно-аналитический, научно-технический и производственный журнал. - 2010. - N 12. - С. 19-21 : табл., граф., схема. - Библиогр. в конце ст. (3). - ISSN 1562-322X

Приведена методика оценки затрат энергии при фрезеровании труднообрабатываемых материалов, основанная на регистрации мощности с использованием персонального компьютера, затрачиваемой на снятие припуска.
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